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xii

(( L’impeto )) cioé la propagazione della perturbazione del mezzo o, pi in generale, di un
qualsiasi elemento saliente (( é molto piu veloce che ll’acqua, perché molte sono le volte che
londa fuggie il locho della sua creatione, e ll’acqua non si muove di sito, a ssimilitudine delle
onde fatte il maggio nelle biade dal corso de venti, che ssi vede correre l’onde per le campagnie,
e le biade non si mutano di lor sito )).

(( The impetus )) that is, the propagation of the perturbation of the medium or, more gen-
erally, of any salient element (( is much faster than the water, because many are the times that
the wave escapes the place of its creation, and water stays in place, as the waves made in May
in the corn by the blowing of the wind, so that one can see the running waves in the fields and
the corn does not change place )).

Leonardo da Vinci (Del moto e misura dell’acqua)



